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2.DEA modely

3RGQLN\�UHVS��RUJDQL]DþQp�MHGQRWN\�SRGUREXM~FH�VD�'($

R]QDþXMHPH� '08V� ]� DQJOLFNpKR� 'HFLVLRQ� 0DNLQJ� 8QLWV�

(IHNWtYQRV �NDåGHM�'08�MH�PHUDQi�Y]K DGRP�QD�RVWDWQp�'08V�

9ãHWN\�'08V�OHåLD�„ pod” alebo „ na” hranici efektívnosti. V

'($� VD� NDåGê� NRPSRQHQW� GiW� NODVLILNXMH� DNR� YVWXS� DOHER

YêVWXS�� 9R� YãHREHFQRVWL� SODWt�� åH� DNR� YVWXS\� VD� ]DGiYDM~

GiWD�� SUH� NWRUp� V~� OHSãLH� DOHER� YêKRGQHMãLH� QLåãLH

KRGQRW\�� D� SUH� GiWD� R]QDþHQp� DNR� YêVWXS\� V~� YêKRGQHMãLH

Y\ããLH�KRGQRW\��3UHGSRNODGi�VD��åH�YãHWN\�'08V�VSRWUHEXM~

rovnaké vstupy a produkujú rovnaké výstupy.

9� PRGHORFK� VD� SRVXG]XMH� Q� '08V�� SULþRP� NDåGi

spotrebuje m rôznych vstupov na vyprodukovanie s rôznych

výstupov. Maticu vstupov ozn. X a maticu výstupov ozn. Y.

Prvok x ij MH�WHGD�PQRåVWYR�L�WHKR�YVWXSX a prvok y rj udáva

PQRåVWYR� U�WpKR� YêVWXSX�� NWRUp� VSRWUHERYiYD� � UHVS�

SURGXNXMH� M�WD� '08�� DOHM� ;M� MH� YHNWRU� SR]RURYDQêFK

vstupov X j=(x 1j,...,x ij,...,x mj) a Y j=(y 1j,...,y rj,...,y sj) je

vektor pozorovaných výstupov pre DMU j��3UHGSRNODGi�VD��åH

DVSR �MHGHQ�YêVWXS�D�DVSR �MHGHQ�YVWXS�V~�NODGQp�

'08� R]QDþt� PRGHO� DNR� HIHNWtYQX�� DN� QHH[LVWXMH� LQi

MHGQRWND� �VNXWRþQi� DOHER� YLUWXiOQD��� NWRUi� SUL

spotrebovaní rovnakého alebo menšieho vstupu vyprodukuje

viac výstupov(výstupná orientácia), resp. spotrebuje menej

YVWXSRY� QD� Y\SURGXNRYDQLH� URYQDNpKR� DOHER� YlþãLHKR

PQRåVWYD� YêVWXSRY�YVWXSQi� RULHQWiFLD�� DNR� '08�� NWRU~

analyzujeme.

 V podkapitolách 2.1.,2.2. a 2.3.,nasledujúc prácu

%$1.(5$�� &+$51(6$� D� &223(5$� �������� GHILQXMHP� PQRåLQX

YêUREQêFK� PRåQRVWt�� 6KHSKDUGRYX� ³IXQNFLX� Y]GLDOHQRVWL´� D

odvodím základné typy DEA modelov. Podkapitola 2.4.
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GRSO XMH� '($� PRGHO\� R� QHRULHQWRYDQp� PRGHO\� V� LQêPL� W\SPL

hraníc efektívnosti.

2.1 Axiómy

Základ tejto práce  tvoria axiomatické formulácie,

NWRUp� VD� Y� HNRQRPLFNHM� WHyULL� EHåQH� SRXåtYDM~� D� V~

YêVOHGNRP� SUiFH� 6+(3+$5'$� ������������� &LH RP� MH

FKDUDNWHUL]RYD � PQRåLQX� YêUREQêFK� PRåQRVWt� D� QDMPl� XUþL

HIHNWtYQX�SRGPQRåLQX�OHQ�QD�]iNODGH�SR]RURYDQêFK�GiW�

0QRåLQD�YêUREQêFK�PRåQRVWt�MH�SRStVDQi�QDVOHGRYQH�

A={(X 0 ,Y 0 )| Y 0 ≥ 0 , NWRUp�P{åH�E\ �Y\UREHQp�]�; 0 ≥ 0}.   (1)

0QRåLQD� YêUREQêFK� PRåQRVWt� $� VS D� QDVOHGXM~FH

axiómy:

Axióma 1(Konvexita):

Ak (X j,Y j) ∈ A, j=1,...,n a λj≥0 sú nezáporné skaláre

WDNp��åH� λj

j

n

=1
∑  =1, potom ( λj j

j

n

X
=1
∑ , λj j

j

n

Y
=1
∑ ) ∈A.

$[LyPD����1HHIHNWtYQRV ��

(a) Ak (X 0 ,Y 0 ) ∈ A a ∃ X 0 ≥ X 0 , potom ( X 0 ,Y 0 ) ∈A.

(b) Ak (X 0 ,Y 0 ) ∈ A a ∃ Y 0 ≤ Y 0 , potom (X 0 , Y 0 ) ∈A.

$[LyPD����1HRKUDQLþHQRV �O~þD��

Ak (X 0 ,Y 0 ) ∈ A, potom (kX 0 ,kY 0 ) ∈$�SUH� XERYR Qp�N!��

Axióma 4:

$� MH� PQRåLQD�� NWRUi� MH� SULHQLNRP� YãHWNêFK� Â� VS DM~FLFK

D[LyP\�����D���D�]iURYH �Y\KRYXM~FLFK�SRGPLHQNH��åH�NDåGê

z pozorovaných vektorov (X j,Y j) ∈ Â pre j=1,...,n.

7HGD� $� MH� ÄQDMPHQãLD´� PQRåLQD� ]KRGQi� V� SR]RURYDQêPL

GiWDPL� D� D[LRPDWLFNêPL� YODVWQRV DPL� PQRåLQ\� YêUREQêFK

PRåQRVWt�� =� KRUHXYHGHQêFK� YODVWQRVWt� �NRQYH[LWD� D

QHRKUDQLþHQRV �O~þD��Y\SOêYD��åH�$�MH�SRO\HGULFNi�PQRåLQD�
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6SRMHQtP�$[LyP\���D���GRVWiYDPH��åH�NDåGp��; 0 ,Y 0 ) vo forme

(k λj j

j

n

X
=1
∑ ,k λj j

j

n

Y
=1
∑ ) ∈A pre k>0, λj ≥0 a λj

j

n

=1
∑  ��� DOHM�SRXåLMHPH

Axiómy 2 a 4:

(X 0 ,Y 0 ) ∈ A ⇔ ak X 0 ≥ k λj j

j

n

X
=1
∑  a Y 0 ≤ k λj j

j

n

Y
=1
∑  pre k>0 a

XERYR Qp�λj�M ������Q�VS DM~FH�λj ≥ 0 a λj

j

n

=1
∑ =1.
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